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BAB V 

PENUTUP 

 

A. Kesimpulan 

Berdasarkan data hasil penelitian dan pembahasan yang telah diuraikan 

di atas, maka dapat diambil kesimpulan: 

1. Hasil uji unjuk kerja media pembelajaran robot pendeteksi objek adalah 

1) Robot mampu mendeteksi suatu objek dan kepala robot dapat 

mengikuti gerakan objek tersebut, selama objek berada dalam jangkauan 

robot; 2) Robot mengenali objek, dengan cara mencari, mendakati dan 

menendang objek tersebut. 

2. Tingkat kelayakan media pembelajaran berupa robot pendeteksi obyek 

dengan sensor kamera yang telah diberikan responden dinyatakan layak, 

dengan presentase  rata-rata adalah 78,2%. 

3. Penggunaan media pembelajaran robot pendeteksi obyek dengan sensor 

kamera dapat meningkatkan prestasi peserta didik dengan presentase 

rata-rata sebesar 33,56%. 

 

B. Implikasi  

Berdasarkan kesimpulan diatas maka media pembelajaran berupa robot 

pendeteksi obyek berdasarkan warna dengan sensor kamera dapat digunakan 

sebagai alat bantu pengajar dalam mengajar mata kuliah robotika di Prodi 

Pendidikan Teknik Mekatronika UNY. 
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C. Keterbatasan 

Media pembelajaran robot pendeteksi obyek berdasarkan warna dengan 

sensor kamera ini memiliki keterbatasan, yaitu: 

1. Uji coba dan pengambilan data dilakukan hanya kepada sebagian 

mahasiswa Prodi Pendidikan Teknik Mekatronika UNY. 

2. Uji coba tindakan untuk melihat pengaruh media pembelajaran terhadap 

penguasaan materi hanya dilakukan dalam satu siklus saja. 

 

D. Saran 

Saran yang dapat diberikan dari penelitian yang telah dilakukan adalah: 

1. Ditindaklanjuti dengan pengembangan robot ini sebagai media 

pembelajaran yang lebih spesifik tentang bagian-bagian dari robot dan 

sensor-sensor yang digunakan, sehingga fungsi robot sebagai media 

pembelajaran akan lebih lengkap dan bervariasi.  

2. Mengembangkan kemampuan-kemampuan lain yang dimiliki robot yang 

digunakan sebagai media pembelajaran dalam penelitian ini. 

3. Pengolahan gambar menggunakan sensor kamera sangat komplek dan 

sangat banyak fungsinya. Untuk itu diharapkan pembelajaran tentang 

sensor kamera dan pengolahan gambar adalah sebuah mata kuliah sendiri, 

bukan sebagai pokok bahasan dari mata kuliah robotika. Sehingga 

pembelajaran tentang pengolahan gambar akan lebih mendalam. 
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