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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui unjuk kerja dan tingkat kelayakan
media pembelajaran berupa robot pendeteksi objek berdasarkan warna dengan sensor
kamera serta untuk mengetahui peningkatan hasil belajar peserta didik dengan
menggunakan media pembelajaran robot pendeteksi objek. Peningkatan prestasi
belajar peserta didik yang dimaksud adalah pengetahuan peserta didik dalam
pembelajaran robot vision.

Penelitian ini menggunakan pendekatan penelitian pengembangan dan
dilanjutkan dengan penelitian tindakan kelas. Penelitian pengembangan diadopsi dari
langkah-langkah menurut Borg & Gall, sedangkan penelitian tindakan kelas diadopsi
dari langkah-langkah menurut Kemmis and Mc Taggart. Instrumen penelitian
menggunakan instrumen non-tes yaitu angket/kuosioner dan instrumen tes yaitu
pretes dan postes. Uji validitas instrumen non-tes menggunakan uji validitas konstruk
dan uji validitas item, sedangkan uji validitas instrumen tes dengan menggunakan uji
validitas konstruk dan uji validitas isi. Pengolahan data penelitian dilakukan secara
deskriptif kuantitatif.

Hasil penelitian pengembangan ini adalah (1) Bagaimana unjuk kerja dari
media pembelajaran?; (2) Bagaimana tingkat kelayakan media pembelajaran?; (3)
Bagaimana peningkatan prestasi peserta didik dengan menggunakan media
pembelajaran?. Data hasil penelitian menunjukan bahwa (1) Unjuk kerja media
pembelajaran berupa robot pendeteksi objek dinyatakan layak dan lulus uji; (2)
Tingkat kelayakan media pembelajaran dinyatakan layak dengan presentase rata-rata
78,2%; (3) Peningkatan prestasi peserta didik dengan menggunakan media
pembelajaran ini adalah dengan presentase rata-rata sebesar 33,56%.

Kata kunci: Media Pembelajaran, Robot Pendeteksi Obyek, Robot Vision.
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