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AUTONOMOUS ROVER PEMBERSIH SAMPAH PANTAI

Oleh : Adhy Febry Anto
NIM : 16507134001

ABSTRAK

Indonesia adalah negara kepulauan terbesar di dunia, hasil laut serta pesona
bahari yang dimiliki sangat beragam, namun Indonesia juga menjadi negara
penyumbang sampah laut terbanyak kedua setelah Tiongkok. Sebuah inovasi
bernama “Autonomous Rover Pembersih Sampah Pantai” merupakan sistem
angkut sampah pantai yang dapat dikendalikan arah dan kecepatanya. Sistem ini
dibuat dengan tujuan mempermudah pengambilan sampah pantai dengan lebih
efisien waktu dan menghemat tenaga. Selain itu, juga untuk meningkatkan
pariwisata dan mendukung Indonesia sebagai poros maritim dunia.

Rancang bangun Autonomous Rover pembersih sampah pantai memiliki
dua metode yaitu tahap perancangan dan tahap pembuatan. Pada tahap
perancangan yang dilakukan adalah mendesain sistem elektronik dan mekanik
yang akan diterapkan pada alat. Desain sistem elektronik dibuat dengan
menggunakan software mission planner untuk simulasi kinerja sistem dan
software proteus untuk merancang jalur elektroniknya. Sedangkan untuk desain
mekanik menggunakan software inventor. Tahap pembuatan dilakukan dengan
menggabungkan komponen-komponen elektronik seperti Ardupilot, GPS, Remote
sesuai perancangan dan merealisasikan pada bahan mekaniknya.

Berdasarkan pengujian yang telah dilakukan alat ini dapat melaju sesuai
dengan jalur yang ditentukan, hal ini dilihat dari kordinat yang dimasukan sama
dengan akurasi 100% selain itu alat ini mengangkut sampah yang berjenis plastik.
Hal ini dikarenakan motor yang digunakan memiliki torsi yang kecil sehingga
tidak mampu mengangkat benda dengan berat yang besar. Dengan menggunakan
alat ini, pantai yang tadinya dipenuhi dengan sampah plastik yang berserakan
akan bersih kembali.

Kata kunci : Ardupilot, Sampah pantai, Autonomous Rover,



MOTTO

“Berguna bagi sesama dalam hal kebaikan” (Adhy Febry Anto)

“Saya bukan yang terbaik tapi saya berusaha untuk menjadi lebih baik” (adhy
febry anto)

“Belajarlah untuk mengerti, bahwa sesuatu yang baikuntukmu tidak akan Allah

izinkan pergi kecuali akan diganti dengan yang lebih baik lagi” (khafitalif)

“Jangan menunda sesuatu hanya karena waktu yang masih lama, kerjakanlah

sesuatu

“wa maa ladzatu lllaa ba'dat ta'bi”, tidak ada kenikmatan kecuali setelah

kepayahan

"Takkan kau dapatkan apa yang kamu cinta, kecuali dengan meninggalkan apa

yang kamu suka." (Imam Hasan al-Bashri)
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PERSEMBAHAN

Teruntuk orang tua tercinta, apa yang saya dapatkan hari ini, belum mampu
membayar semua kebaikan, keringat, dan juga air mata bagi saya. Terima kasih
atas segala dukunganmu, baik dalam bentuk materi maupun moril.Karya ini saya
persembahkan untukmu, sebagai wujud rasa terima kasih atas pengorbanan dan
jerih payah sehingga saya dapat menyelesaikan tugas akhir ini.

Terima kasih selanjutnya saya aturkan kepada keluarga kecil saya Robotika
UNY yang telah memberikan banyak dukungan baik dukungan moral maupun
materi, banyak komponen yang saya gunakan dalam pembuatan tugas akhir ini
yang didukung oleh tim robotika.

Terima kasih juga yang tak terhingga untuk para dosen pembimbing,
Bapak/Ibu yang dengan sabar melayani saya selama mengerjakan tugas akhir
ini.Terima kasih juga untuk semua pihak yang mendukung keberhasilan tugas
akhir saya yang tidak bisa saya sebutkan satu per satu.

Ucapan terima kasih ini saya persembahkan juga untuk seluruh teman-
teman saya di Teknik Elektronika 2016.Terima kasih untuk memori yang kita
rajut setiap harinya, atas tawa yang setiap hari kita miliki, dan atas solidaritas
yang luar biasa.Sehingga masa kuliah selama 3 tahun ini menjadi lebih berarti.
Semoga saat-saat indah itu akan selalu menjadi kenangan yang paling indah.

Untuk semua pihak yang saya sebutkan, terima kasih atas
semuanya.Semoga Tuhan senantiasa membalas setiap kebaikan kalian.Serta
kehidupan kalian semua juga dimudahkan dan diberkahi selalu oleh Allah SWT.

Saya menyadari bahwa hasil karya skripsi ini masih jauh dari kata
sempurna, tetapi saya harap isinya tetap memberi manfaat sebagai ilmu dan
pengetahuan bagi para pembacanya.
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KATA PENGANTAR

Puji syukur kehadirat Tuhan Yang Maha Kuasa atas berkat dan rahmat-Nya
penyusun dapat menyelesaikan tugas akhir Autonomous Rover Pembersih
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