LAMPIRAN



LAMPIRAN 1.

POPULASI PENELITIAN



Lampiran 1.1. Populasi Siswa Kelas XI A TITL (Kontrol)

No Siswa L/P
1 | AFIF WICAKSONO L
2 | ANDIKA PUTRA PRATAMA L
3 | ANDRA RAMADHAN L
4 | AZIZ ALHUDA L
5 | BAYU KRISNA PRATAMA L
6 | DHIDHIT DANI AL AFAGAN L
7 DISMA DANU TIRTA L
8 | FEBRI ANTANA L
9 FEBY ALIVIA P
10 | FERI HERMAWAN L
11 | FRANKY FERDIANSYAH L
12 | HAFSAH QUSAIFAH RAHMA P
13 | HAMID ARDIAN L
14 | KHOIRUL HIDAYAT L
15 | MAWAN DWI NUGROHO L
16 | MUHAMMAD RIZAL L
17 | NOVI YULIANTI P
18 | NUR IHSAN HIDAYAT L
19 | PETRIK PRAMUDIANTA L

20 | REYNALD ANGGA PRATAMA L

21 | RETNA WULAN SARI P

22 | RIKI SAPUTRO L

23 | SAFEI JANUARDI L

24 | SAIFUDIN RIFQI L

25 | SUTRIYANA L

26 | WINDITO DARMAWAN L

27 | YOGA PURNAMA L

28 | YOSI FATMALA P

29 | ZOGA SAFALA L

30 | ERIK SANTOSA L

31 | FHAUZI DWI DARMAWAN L




Lampiran 1.2. Populasi Siswa Kelas XI B TITL (Eksperimen)
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No Siswa L/P
1 | ADE FERNANDI L
2 | ADIB HIBATULLAH L
3 | AHMAD ABDUL ROSIT L
4 | AHMAD SATRIYA WIJAYA L
5 | ARIS KURNIAWAN L
6 | ASMAWI L
7 | AZES ASADDULLOH L
8 | CAHYA YULIYANTA L
9 | DANI ARDIANSYAH L
10 | DARULI SELA L
11 | DWI ARDIAN WAYAN SAPUTRO L
12 | EFENDY CHOLIL L
13 | EKO SETIAWAN L
14 | ERI NUR RIFAI L
15 | ERIK NUR MUSTAQIM L
16 | FLORIANUS HESTU HARTAYU L
17 | IVAN AGUS SETIAWAN L
18 | M. ZAHRI NUR AZIZ L
19 | MIFTAKUN IKHSANUDIN L
20 | NADI SAPUTRA L
21 | NUR HIDAYAT L
22 | RADITYA ADI RISMAWAN L
23 | RAFI TRISNANTO L
24 | RAHMAT DWI PUTRA L
25 | RENO ARDIKA L
L
L
L
L
L
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LAMPIRAN 2.

INSTRUMEN PENELITIAN



KISI-KISI ANGKET INSTRUMEN ASPEK KOGNITIF

Kompetensi . No. | Jml
Dasar Aspek Sub Aspek Deskriptor soal | Butir
3.3 Jenis-jenis | elambang Mampu 1,17 2
Mendeskripsika | komponen | gambar memahami
n karakteristik pendukun komponen gambar/simbo
komponendan | g sesuai PUIL | komponen
sirkit motor 2000
kontrol Non e jenis-jenis mampu 3, 8| 3
PLC pengaman mendefinisika | 16,
(MCB,TOR) n jenis-jenis
e Magnetic pengaman
Contactor, mampu 18 1
Time Delay menyebutkan
Relay kegunaan
bagian-
bagian
komponen
Motor e Sambungan dapat 6,7 2
listrik Y membaca
3phasa e Sambungan dan
A memahami
e Memahami name plate
name plate motor
motor dapat
e Menghitung | menghitung
Is, In, slip, Is, In, slip,
dan  kutup | dan  kutup
pada motor pada motor
¢ Menghitung
torsi,kecepat |® dapat 11, 5
an, efisiensi, menghitung | 13,
dan daya torsi, 14,19
,kecepatan, , 20
efisiensi, dan
daya
Gambar erangkaian Y Mampu 9,10,| 4




Rangkaian | erangkaian A mendefinisik | 12,
eRangkaian an rangkaian | 15
motor  Y-A melalui
manual gambar dan
eRangkaian kalimat
motor  Y-A Mampu 4 1
otomatis menjelaskan
prinsip kerja
rangkaian
Mampu 2,5, 2
menjelaskan
alur arus dari
sumber ke
beban
Total 20




Nama

No. Absen

Kelas

A.

2.

SOAL

Pilihan Ganda
Beri tanda silang (X) pada pilihan jawaban yang menurut Anda
benar!

Perhatikan gambar berikut !
A1l |1 3 |5
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Gambar di atas menunjukan komponen ....
a. MCB 3 phasa d. MC
b. TOR e. TDR
c. NFB

Perhatikan gambar rangkaian berikut !
| » Rangkaian kendali star-
delta di samping apabila
A ditekan tombol ON, maka
indikator lampu (L) yang
menyala adalah ....

a. LY
. LY dan LA
. LY dan LR
. LR dan LA
. LY, LR, dan LA

MCB

NC overload
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3. Pada rangkaian kontrol motor, sebuah pengaman motor terhadap beban
lebih  adalah ....
a. TOR d. magnetik kontaktor

b. sekering e. koil
c. thermocouple

4. Gambar rangkaian kendali Y- A otomatis berikut untuk mengerjakan soal
nomor 4 dan 5 !
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MCB |z
MNC overload ~-- -;EI-- \I
ES
OFF I; MO overload
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xxxxx

Saat tombol ON ditekan, maka arus akan mengalir dari ....
a. MCB - Over load — ES — OFF — ON — KU dan arus mengalir ke Koil

TDR — NC KT —NC KA - Koil Y — LY menyala
b. MCB — Over load — ES — OFF — ON — KU dan arus mengalir ke Koil
TDR — NC KT — NC KA - Koil A - LA menyala
c. MCB - Over load — ES — OFF — ON — KU dan arus mengalir ke
NO KT — NC KY - Koil A - LA menyala
d. MCB - Over load — ES — OFF — ON — KU dan arus mengalir ke
NC KT — NC KA - Koil Y — LY menyala
e. MCB - Over load — ES — OFF — ON — KU dan Koil Utama bekerja

5. Dari gambar di atas, apabila tombol ON ditekan maka lampu indikator
yang menyala adalah ....



a. LR, dan LY d. LR
b. LR, dan LA e. LA
c. LR, LA, dan LY

Name plate motor berikut untuk menjawab soal nomor 6 & 7!
Diketahui name plate sebuah motor :

400A/690Y Inominal = 100/59A
51 55kW COoSs @ =0,86
1410 rpm 50 Hz

Diketahui bahwa arus starting akan menjadi 7x dari arus nominalnya. Agar
tidak terjadi kerusakan pada motor, maka perlu disambung rangkaian Y-A.
Nilai Is pada saat sambungan Y adalah ....

a. 59 A d. 300 A
b. 100 A e. 413 A
c. 200 A

Dengan diketahuinya rpm dan frekuensi dari name plate motor, maka
dapat diketahui bahwa motor tersebut memiliki kutub sebanyak ....

a. 2P d.8P
b.4P e.12P
c.6P

Komponen ini bekerja dengan komponen thermis yang bekerja untuk
pengaman beban lebih dan dilengkapi relay elektromagnetik untuk
pengaman hubung singkat. Pernyataan tersebut merupakan ciri-ciri dari

komponen ....

a. MCB d. ACB
b. TOR e. OCB
c. SF6CB

. Sambungan ... adalah penyatuan salah satu ujung kumparan dari ketiga
kumparan stator, sedangkan ujung yang lain disambungkan ke masing-
masing fasa sumber 3 phasa.

a. Direct on Line d. Bintang

b. Putar kanan-kiri e. Delta

c. Delta - Delta



10. Perhatikan gambar berikut !

Gambar di samping menunjukan

o [0 0@ .
&
® @ ®

Delta
Star - Delta

11. Diketahui motor listrik 3 phase memiliki 4 kutub dan bekerja pada

frekuensi 50Hz. Motor tersebut akan berputar ...

o

Putar kanan Kiri
Direct on Line

T o 0T

a. 4000 rpm d. 1500 rpm
b. 3500 rpm e. 1000 rpm
c. 3000 rpm

12. Apabila diketahui terminal motor dan tegangan jala-jala L1-U1-W2, Jala-
jala L2-V1-U2 dan Jala-jala L3-W1-V2 maka motor dihubung .....

a. Bintang d. Delta
b.A/Y e.Z
c.Y/A

13. Name plate motor induksi dibawah ini untuk menjawab nomor 13 dan 14 !
Diketahui sebuah name plate dengan data :

Daya output : 5,5 kW cos ¢ : 0,88
400 Volt 1450 rpm
10,7 A 50 Hz

Daya input motor tersebut ...

a. 6,52 kw d. 325,8 kw

b. 7,4 kW e. 425,8 kW

c. 188,3 kw

14. Berdasarkan daya input pada nomor 13 maka nilai efisiensi motor ....
a.84 % d.29%

b. 74 % e.1,7%
c. 60 %



15. Perhatikan gambar berikut !

=

Gambar di samping

L2 adalah rangkaian
L3 utama ....
PE__»
H[] [] [] a. Star— Delta
b. Delta
c. Putar Kanan
L I r] 5] R I<| ‘I I| Kiri
I \\'_*“\ S‘ T d. Direct on line
F3 = starter
| e. Bergantian
Ut vidwi
M1
W2e U2¢ V29
—

16. Tipe MCB yang cocok untuk mengamankan motor listrik dengan rating
besar yaitu MCB tipe ....
a. Tipe Z
b. Tipe K
c. TipeH

d. Tipe L
e. Tipe G

17. Perhatikan gambar TDR berikut !

Normaly open
ditunjukan pada nomor

1-3 dan 1-4
1-3 dan 1-6
8-3 dan 8-6
1-4 dan 8-5
1-3 dan 8-6

Po0 o

18. Jenis-jenis kontak pada kontaktor yaitu ......
a. Kontak utama

d. Kontak utama, kontak bantu,
bimetal

b. Kontak utama dan kontak bantu e. Kontak utama, kontak bantu,
c. Kontak utama, kontak bantu, koil kontak sekunder



19.

20.

Diketahui stator motor listrik berputar sebanyak 1500 permenit, sedangkan
rotornya dapat berputar 1440 permenit. Jika motor dioperasikan dengan
frekuensi sebesar 50Hz, maka besar slip motor tersebut .....

a. 0,08 % d. 4,2 %
b.3% e. 20 %
c.4%

Diketahui daya output motor sebesar 5,5 kW dan putarannya 1500 rpm.
Apabila motor dioperasikan pada frekuensi 50Hz, maka torsi motor
tersebut sebesar ....

a. 29,2 Nm d. 0,584 Nm

b.1Nm e. 0,012 Nm

c. 3,7 Nm



KISI-KISI ANGKET INSTRUMEN ASPEK AFEKTIF

Variabel Indikator Sub Indikator Nom-or Juml_ah
Butir Butir
Ranah Menerima Perhatian siswa terhadap 1,2,3 3
Afektif materi ajar
Kesiapan siswa dalam 45,6 3
menerima materi ajar
Merespon Menanggapi materi yang | 7,8,9 3
dijelaskan guru
Mengerjakan tugas yang 10,11,12 3
diberikan
Penentuan Mengutamakan 13,14 5
Sikap kepentingan orang lain
Toleransi dengan orang 15,16 )
lain
Menunjukan 17,18 5
kesetiakawanan
Organisasi Kemampuan memimpin 19,20,21, A
kelompok belajar 22
Keikutsertaan dalam 23.24.25
kelompok belajar ’
Karateristik | Jujur dalam mengerjakan | 26,27,28 3
Nilai tugas
Tepat Waktu dalam 29,30 5
mengerjakan tugas
Tanggung jawab terhadap | 31,32,33
tindakannya sendiri 3
Total 33




NAMA

NO. ABSEN

KELAS

ANGKET INSTRUMEN ASPEK AFEKTIF SISWA

A. Tujuan Umum
Angket instrumen berikut hanya untuk kepentingan penelitian. Hasil akhir
dari angket ini tidak akan mempengaruhi nilai belajar siswa di sekolah.
Silahkan mengisi angket ini dengan sejujur-jujurnya dan sesuai dengan
yang dialami siswa.
B. Petunjuk Pengisian
1. Tulis identitas diri pada kolom yang telah tersedia menggunakan alat
tulis pena atau spidol.
2. Baca pernyataan-pernyataan pada angket dengan seksama dan isi
dengan sejujur-jujurnya sesuai dengan yang dialami Anda.

3. Beri tanda centang ( \ ) pada pilihan jawaban (STS,TS,S,SS). Berikut

keterangan jawaban :
Bobot Nilai | Pilihan Jawaban Keterangan
1 STS Sangat Tidak Setuju
2 TS Tidak Setuju
3 S Setuju
4 SS Sangat Setuju




Tabel Pernyataan :

No. Pernyataan STS| TS SS
. Saya mendengarkan dengan seksama ketika guru
menjelaskan di depan kelas
5 Saya merasa terganggu apabila teman saya mengajak
ngobrol ketika guru sedang mejelaskan di depan kelas
Saya senang mengajak berbicara atau mengganggu
3 | teman saya selama guru sedang menjelaskan di depan
kelas
Sebelum pembelajaran dimulai, saya lebih sering
4 | menyiapkan perlengkapan yang mendukung materi ajar
(buku tulis, alat tulis, buku paket,dll)
. Saya secara intensif membaca materi ajar terlebih
dahulu, sebelum guru menjelaskan di kelas
Saya lebih suka duduk di kursi baris depan ketika guru
° menjelaskan materi ajar
. Saya lebih sering bertanya ke guru apabila ada materi
yang kurang saya pahami
o Saya lebih senang bertanya materi kepada teman saya
daripada ke guru
9 Saya kerap mengingatkan guru apabila terdapat materi
yang belum dijelaskan pada pertemuan sebelumnya
10 Saya rajin mengerjakan tugas yang diberikan guru
dengan baik dan benar
1 Saya senantiasa mendahulukan mengerjakan tugas
sebelum bermain dengan teman
1 Saya meyakini bahwa tugas yang diberikan guru akan

bermanfaat dalam dunia kerja

13

Saya akan senang hati meminjamkan catatan ke teman




Saya tidak senang apabila disuruh untuk menjelaskan

14 materi yang tidak dipahami teman saya

15 Ketika berbicara dengan orang yang lebih tua, saya
akan menggunakan kalimat yang sopan

16 Saya dapat memaklumi perbedaan pendapat antara saya
dan teman saya mengenai materi ajar
Saya akan mendahulukan teman saya yang tertinggal

17 | materi apabila sedang menggunakan media
pembelajaran

18 Saya sering menjadi orang pertama yang disuruh guru
ketika mencoba menggunakan media pembelajaran

19 Saya senantiasa mengajukan diri menjadi ketua dalam
kelompok belajar

20 Sebagai seorang ketua, saya akan mengendalikan alur
diskusi apabila terjadi kegaduhan

’1 Saya senang apabila ada pembagian tugas dalam
kelompok belajar

- Saya senang menunjuk orang untuk menjadi pengurus
kelas (ketua, sekretaris, bendahara,dll)

’3 Saya suka menyalurkan pendapat ketika sedang
berdiskusi kelompok

” Saya senang apabila tidak kebagian tugas dalam kerja
kelompok

- Saya kerap mendahulukan musyawarah kelas dalam
mengambil keputusan

26 | Saya tidak pernah menyontek ketika ulangan
Saya lebih puas dengan hasil akhir yang saya kerjakan

27 | sendiri daripada dengan hasil menyontek teman

28 | Saya sangat anti dengan plagiarisme

29 | Saya tidak pernah mengumpulkan tugas tepat waktu




Saya sangat menyesal apabila terlambat

30
mengumpulkan tugas

a1 Saya rajin merapikan peralatan bengkel setelah saya
selesai menggunakannya

- Saya bersedia mengganti peralatan bengkel yang rusak
akibat kecerobohan diri sendiri

23 Saya senantiasa mengerjakan tugas hingga selesai dan

tidak setengah-setengah

Bantul, 2019

Siswa




KISI-KISI ANGKET INSTRUMEN ASPEK PSIKOMOTOR (OBSERVASI)

Kriteria
Keberhasilan | Skor Indikator Deskripsi Pencapaian
Tindakan
. Siswa tidak menggunakan alat pelindung diri sama
sekali
) Siswa menggunakan alat pelindung diri dengan tidak
lengkap meskipun telah diingatkan
Kelengkapan K3
3 Siswa menggunakan alat pelindung diri dengan lengkap
setelah diingatkan
A Siswa menggunakan alat pelindung diri dengan lengkap
tanpa diingatkan
1 | Siswa tidak dapat menggambar rangkaian Y-A otomatis
) Siswa dapat menggambar sebagian rangkaian Y-A
otomatis dari yang diperintahkan
Menggambar i :
rangkaian 3 Siswa dapat menggambar rangkaian Y-A otomatis
dengan benar namun kurang rapi
A Siswa dapat menggambar rangkaian Y-A otomatis
dengan benar, baik, dan rapi
1 | Siswa merangkai rangkaian dengan tidak rapi
) Siswa merangkai rangkaian dengan kurang rapi dan
Merangkai kurang efisien
rangkaian Y-A 3 Siswa dapat merangkai ragkaian dengan cukup rapi dan
otomatis efisien
A Siswa dapat merangkai rangkaian dengan rapi,
efisien,dan baik
1 | Membutuhkan waktu lebih dari 120 menit
Waktu 2 | Membutuhkan waktu sekitar 90 — 120 menit
penyelesaian 3 Membutuhkan waktu sekitar 60 — 90 menit
4 | Membutuhkan waktu kurang dari 60 menit




. Siswa tidak dapat mengujicoba dan menjelaskan cara
kerja rangkaian
5 Siswa tidak dapat mengujicoba rangkaiannya namun
Unjuk kerja dapat menjelaskan cara kerjanya
rangkaian 3 Siswa dapat mengujicoba rangkaiannya namun tidak
dapat menjelaskan cara kerjanya
A Siswa dapat mengujicoba dan menjelaskan cara kerja
rangkaiannya
ANGKET OBSERVASI
Tujuan : Angket observasi ini diisi oleh observer untuk digunakan peneliti

sebagai informasi mengenai keterampilan siswa dalam mata
pelajaran Instalasi Motor Listrik
Petunjuk :
1. Amati hasil praktek siswa.
2. Cocokan antara point pada angket observasi dengan hasil praktek siswa
untuk menentukan nilai siswa.
3. Beri tanda V pada kolom angket observasi yang sesuai dengan hasil

praktek siswa.




ANGKET OBSERVASI ASPEK PSIKOMOTOR

Indikator Pencapaian

Nomor

Kelompok Kelengkapan K3 Menggambar rangkaian | Merangkai rangkaian Y-

Y-A otomatis A otomatis Waktu penyelesaian Unjuk kerja rangkaian

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
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LAMPIRAN 3.

UJI COBA INSTRUMEN



Lampiran 3.1. Uji Validasi Instrumen

Soal ke- Fpbi tabel Keterangan
1 2,336 0,367 VALID
c 1,483 0,367 VALID
3 2,775 0,367 VALID
4 0,113 0,367 TIDAK VALID
5 0,975 0,367 VALID
6 0,670 0,367 VALID
! 0,414 0,367 VALID
8 2,106 0,367 VALID
9 1,543 0,367 VALID
10 0,317 0,367 TIDAK VALID
11 0,744 0,367 VALID
12 0,301 0,367 TIDAK VALID
13 1117 0,367 VALID
14 0,697 0,367 VALID
15 1,587 0,367 VALID
16 1,001 0,367 VALID
17 1483 0,367 VALID
18 0.817 0,367 VALID
19 0,869 0,367 VALID
20 0,367 VALID

0,484
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Lampiran 3.2. Uji Reliabilitas Instrumen
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Lampiran 3.3. Daya Beda Soal

Jumlah Subjek = 29
Kel. atas/bawah (n) = 8

Butir soal = 20

No Soal Kel. Atas | Kel. Bawah Beda DP (%) Keterangan
1 8 4 4 50,00 Baik
2 6 1 5 62,50 Baik
3 8 1 7 87,50 Baik
4 0 1 -1 -12,50 Jelek
5 3 0 3 37,50 Cukup
6 0 0 0 0 Jelek
7 0 3 -3 -37,50 Jelek
8 7 1 6 75,00 Baik
9 3 2 1 12,50 Jelek
10 3 0 3 37,50 Cukup

11 8 4 4 50,00 Baik
12 1 1 0 0 Jelek
13 8 4 4 50,00 Baik
14 1 0 1 12,50 Jelek
15 7 3 4 50,00 Baik
16 5 0 5 62,50 Baik
17 7 1 6 75,00 Baik
18 2 0 2 25,00 Cukup
19 4 0 4 50,00 Baik
20 1 0 1 12,50 Jelek




Lampiran 3.4. Tingkat Kesukaran

No Soal Jml. Benar Tingkat Keterangan
Kesukarann
1 21 0,7 Sedang
2 11 0,4 Sedang
3 20 0,7 Sedang
4 3 0,1 Sukar
5 15 0,5 Sedang
6 11 0,4 Sedang
7 0 0 Sukar
8 17 0,6 Sedang
9 11 0,4 Sedang
10 6 0,2 Sukar
11 15 0,5 Sedang
12 3 0,1 Sukar
13 11 0,4 Sedang
14 2 0,1 Sukar
15 13 0,4 Sedang
16 6 0,2 Sukar
17 12 0,4 Sedang
18 19 0,7 Sedang
19 21 0,7 Sedang
20 3 0,1 Sukar




LAMPIRAN 4.

VALIDASI INSTRUMEN



























LAMPIRAN 5.

DATA MENTAH PENELITIAN



DATA NILAI KOMPETENSI ASPEK KOGNITIF

Lampiran 5.1. Data Nilai Pretest-Posttest Kelas Kontrol

NO NAMA PRETEST | POSTTEST
1 | AFIF WICAKSONO 47,1 64,7
2 | ANDIKA PUTRA PRATAMA 29,4 70,6
3 | ANDRA RAMADHAN 23,5 52,9
4 | AZIZ ALHUDA 41,2 58,8
5 | BAYU KRISNA PRATAMA 5,9 70,6
6 | DHIDHIT DANI AL AFAGAN 17,6 52,9
7 | DISMA DANU TIRTA 41,2 82,4
8 | FEBRI ANTANA 5,9 47,1
9 | FEBY ALIVIA 23,5 58,8
10 | FERI HERMAWAN 29,4 29,4
11 | FRANKY FERDIANSYAH 11,8 29,4
12 | HAFSAH QUSAIFAH RAHMA 35,3 58,8
13 | HAMID ARDIAN 29,4 70,6
14 | KHOIRUL HIDAYAT 35,3 76,5
15 | MAWAN DWI NUGROHO 47,1 82,4
16 | MUHAMMAD RIZAL 41,2 76,5
17 | NOVI YULIANTI 29,4 58,8
18 | NUR IHSAN HIDAYAT 35,3 52,9
19 | PETRIK PRAMUDIANTA 23,5 52,9
20 | REYNALD ANGGA PRATAMA 52,9 52,9
21 | RETNA WULAN SARI 23,5 58,8
22 | RIKI SAPUTRO 41,2 52,9
23 | SAFEI JANUARDI 47,1 76,5
24 | SAIFUDIN RIFQI 52,9 70,6
25 | SUTRIYANA 23,5 76,5
26 | WINDITO DARMAWAN 52,9 76,5
27 | YOGA PURNAMA 29,4 52,9
28 | YOSI FATMALA 35,3 58,8
29 | ZOGA SAFALA 58,8 52,9
30 | ERIK SANTOSA 29,4 52,9
31 | FHAUZI DWI DARMAWAN 47,1 58,8

RATA-RATA 48 61,3




Lampiran 5.2. Data Nilai Pretest-Posttest Kelas Eksperimen

NO NAMA PRETEST | POSTTEST
1 | ADE FERNANDI 47,1 70,6
2 | ADIB HIBATULLAH 52,9 88,2
3 | AHMAD ABDUL ROSIT 47,1 76,5
4 | AHMAD SATRIYA WIJAYA 70,6 76,5
5 | ARIS KURNIAWAN 47,1 82,4
6 | ASMAWI 47,1 76,5
7 | AZES ASADDULLOH 11,8 76,5
8 | CAHYA YULIYANTA 47,1 64,7
9 | DANI ARDIANSYAH 58,8 76,5
10 | DARULI SELA 23,5 76,5
11 | DWI ARDIAN WAYAN SAPUTRO 58,8 76,5
12 | EFENDY CHOLIL 52,9 58,8
13 | EKO SETIAWAN 17,6 76,5
14 | ERI NUR RIFAI 29,4 70,6
15 | ERIK NUR MUSTAQIM 52,9 76,5
16 | FLORIANUS HESTU HARTAYU 29,4 70,6
17 | IVAN AGUS SETIAWAN 64,7 76,5
18 | M. ZAHRI NUR AZIZ 58,8 82,4
19 | MIFTAKUN IKHSANUDIN 47,1 82,4
20 | NADI SAPUTRA 47,1 76,5
21 | NUR HIDAYAT 47,1 64,7
22 | RADITYA ADI RISMAWAN 70,6 76,5
23 | RAFI TRISNANTO 35,3 58,8
24 | RAHMAT DWI PUTRA 52,9 70,6
25 | RENO ARDIKA 64,7 70,6
26 | RIYAN DWI NOVIANTO 58,8 76,5
27 | RIYAN MUSTHOFA 35,3 76,5
28 | ROYAN ASAD DULLAH 23,5 88,2
29 | SURANTO ADE SETYAWAN 58,8 76,5
30 | YOSEPH ALEX NUR TRI ANTAKA 76,5 82,4
31 | FAJAR RAHMANSYAH 47,1 88,2

RATA-RATA 52 75




DATA NILAI KOMPETENSI ASPEK AFEKTIF

Lampiran 5.3. Data Nilai Kelas Kontrol

=z
@)

NAMA

Uji Pertama

Uji Kedua

AFIF WICAKSONO

72

75

ANDIKA PUTRA PRATAMA

73

77

ANDRA RAMADHAN

73

76

AZIZ ALHUDA

71

73

BAYU KRISNA PRATAMA

66

67

DHIDHIT DANI AL AFAGAN

70

75

DISMA DANU TIRTA

68

72

FEBRI ANTANA

71

77

OO |NOOTAWIN|F-

FEBY ALIVIA

69

73

FERI HERMAWAN

72

79

FRANKY FERDIANSYAH

70

74

HAFSAH QUSAIFAH RAHMA

74

80

HAMID ARDIAN

67

70

KHOIRUL HIDAYAT

72

76

MAWAN DWI NUGROHO

73

76

MUHAMMAD RIZAL

71

77

NOVI YULIANTI

74

80

NUR IHSAN HIDAYAT

69

72

PETRIK PRAMUDIANTA

75

81

REYNALD ANGGA PRATAMA

68

71

RETNA WULAN SARI

69

73

RIKI SAPUTRO

70

70

SAFEI JANUARDI

68

74

SAIFUDIN RIFQI

64

67

SUTRIYANA

70

71

WINDITO DARMAWAN

67

70

YOGA PURNAMA

78

91

YOSI FATMALA

69

76

ZOGA SAFALA

63

67

ERIK SANTOSA

72

75

FHAUZI DWI DARMAWAN

69

76

RATA - RATA

70

75




Lampiran 5.4. Data Nilai Kelas Eksperimen

=z
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NAMA

Uji Pertama

Uji Kedua

ADE FERNANDI

69

73

ADIB HIBATULLAH

85

86

AHMAD ABDUL ROSIT

70

73

AHMAD SATRIYA WIJAYA

68

72

ARIS KURNIAWAN

79

81

ASMAWI

72

74

AZES ASADDULLOH

73

77

CAHYA YULIYANTA

83

86

DANI ARDIANSYAH

77

80

DARULI SELA

72

75

DWI ARDIAN WAYAN SAPUTRO

73

77

EFENDY CHOLIL

71

74

EKO SETIAWAN

75

79

ERI NUR RIFAI

80

82

ERIK NUR MUSTAQIM

73

78

FLORIANUS HESTU HARTAYU

74

77

IVAN AGUS SETIAWAN

75

80

M. ZAHRI NUR AZIZ

72

76

MIFTAKUN IKHSANUDIN

68

78

NADI SAPUTRA

70

76

NUR HIDAYAT

72

74

RADITYA ADI RISMAWAN

70

77

RAFI TRISNANTO

73

77

RAHMAT DWI PUTRA

67

80

RENO ARDIKA

72

75

RIYAN DWI NOVIANTO

77

80

RIYAN MUSTHOFA

77

80

ROYAN ASAD DULLAH

75

77

SURANTO ADE SETYAWAN

73

76

YOSEPH ALEX NUR TRI ANTAKA

74

77
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FAJAR RAHMANSYAH

70

75

RATA-RATA

74

77




DATA NILAI KOMPETENSI ASPEK PSIKOMOTOR

Lampiran 5.5. Data Nilai Kelas Kontrol

NO NAMA NILAI
1 | AFIF WICAKSONO 85
2 | ANDIKA PUTRA PRATAMA 85
3 | ANDRA RAMADHAN 80
4 | AZIZ ALHUDA 85
5 | BAYU KRISNA PRATAMA 85
6 | DHIDHIT DANI AL AFAGAN 80
7 | DISMA DANU TIRTA 80
8 | FEBRI ANTANA 75
9 | FEBY ALIVIA 80
10 | FERI HERMAWAN 80
11 | FRANKY FERDIANSYAH 75
12 | HAFSAH QUSAIFAH RAHMA 80
13 | HAMID ARDIAN 85
14 | KHOIRUL HIDAYAT 85
15 | MAWAN DWI NUGROHO 85
16 | MUHAMMAD RIZAL 85
17 | NOVI YULIANTI 80
18 | NUR IHSAN HIDAYAT 85
19 | PETRIK PRAMUDIANTA 75
20 | REYNALD ANGGA PRATAMA | 85
21 | RETNA WULAN SARI 70
22 | RIKI SAPUTRO 85
23 | SAFEI JANUARDI 85
24 | SAIFUDIN RIFQI 85
25 | SUTRIYANA 75
26 | WINDITO DARMAWAN 85
27 | YOGA PURNAMA 85
28 | YOSI FATMALA 80
29 | ZOGA SAFALA 85
30 | ERIK SANTOSA 85
31 | FHAUZI DWI DARMAWAN 85

RATA-RATA 82




Lampiran 5.6. Data Nilai Kelas Eksperimen

=z
(@)

NAMA

PRETEST

ADE FERNANDI

90

ADIB HIBATULLAH

90

AHMAD ABDUL ROSIT

90

AHMAD SATRIYA WIJAYA

90

ARIS KURNIAWAN

90

ASMAWI

90

AZES ASADDULLOH

90

CAHYA YULIYANTA

90

DANI ARDIANSYAH

90

DARULI SELA

90

DWI ARDIAN WAYAN SAPUTRO

90

EFENDY CHOLIL

90

EKO SETIAWAN

75

ERI NUR RIFAI

75

ERIK NUR MUSTAQIM

75

FLORIANUS HESTU HARTAYU

90

IVAN AGUS SETIAWAN

90

M. ZAHRI NUR AZIZ

90

MIFTAKUN IKHSANUDIN

90

NADI SAPUTRA

90

NUR HIDAYAT

90

RADITYA ADI RISMAWAN

90

RAFI TRISNANTO

85

RAHMAT DWI PUTRA

85

RENO ARDIKA

85

RIYAN DWI NOVIANTO

90

RIYAN MUSTHOFA

90

ROYAN ASAD DULLAH

90

SURANTO ADE SETYAWAN

90

YOSEPH ALEX NUR TRI ANTAKA

90
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FAJAR RAHMANSYAH

90

RATA-RATA

88




LAMPIRAN 6.

HASIL UJI PERSYARATAN
ANALISIS



Lampiran 6.1. Uji Normalitas Nilai Pretest Kognitif

One-Sample Kolmogorov-Smirnov Test

pretest_A | pretest_B

M 30 30
Normal Parameters®® Mean 40,349 58,23
Std. Deviation 15,200 21,867

Most Extrame Differences  Absolute 119 8T
Positive 09 118

Megative - 119 - 187

Test Statistic 118 NET
Asymp. Sig. (2-tailed) ,zuu"-d 057°¢

Lampiran 6.2. Uji Normalitas Nilai Post-test Kognitif

One-Sample Kolmogorov-Smirnov Test

posttest_A | posttest_B

M 30 an
Mormal Parameters® P Mean 68,90 44813
Stal. Deviation 14,214 1,35876

Most Extreme Differences  Absolute 148 142
Positive 18 142

Hegative -,148 -130

Test Statistic 148 142
Asymp. Sig. (2-tailed) 0ea® 125°%

Lampiran 6.3. Uji Normalitas Nilai Uji Pertama Afektif

One-Sample Kolmogorov-Smirnov Test

Ljipertama_A | Ujipetama_B

M 30 30
Mormal Parameters®® Mean 9410 9713
Std. Deviation 222 5374

Most Extreme Differences  Absolute 099 150
Positive 099 JE0

Megative -,0G4 -0749

Test Statistic 099 JE0
Asymp. Sig. (2-tailed) ,zuu°-d 0gz°®




Lampiran 6.4. Uji Normalitas Nilai Uji Kedua Afektif

One-Sample Kolmogorov-Smirnov Test

Ujikedua_A | Ujikedua_B
Y 30 ]|
Mormal Parameters®? Mean 899 50 102,53
Std. Deviation 7272 4,345
Most Extreme Differences  Absolute 62 1448
Positive 1582 144
Megative - 086 -naz
Test Statistic 62 144
Asymp. Sig. (2-tailed) 076" nae*®
Lampiran 6.5. Uji Normalitas Nilai Psikomotor
One-Sample Kolmogorov-Smirnov Test
posttest_ A | postiest_B
M 30 30
Normal Parameters™® Mean 88,67 98,23
Std. Deviation 5,893 7,084
Most Extreme Differences  Absolute 096 148
Positive 0496 148
Megative -, 071 -,091
Test Statistic 096 148
Asymp. Sig. (2-tailed) 200°9 0a2°®




Lampiran 6.6. Rangkuman Hasil Uji Normalitas

No Variabel Sig.hitung Kondisi Keterangan
Sig.hitung > Berdistribusi
1 | Pretest Kognitif Kontrol 0,200
0,05 Normal
Pretest Kognitif Sig-hitung > Berdistribusi
2 0,057
Eksperimen 0,05 Normal
Sig.hitung > Berdistribusi
3 | Post-test Kognitif Kontrol 0,088
0,05 Normal
Post-test Kognitif Sig-hitung > Berdistribusi
4 0,125
Eksperimen 0,05 Normal
Uji Pertama Afektif Sig-hitung > Berdistribusi
5 0,200
Kontrol 0,05 Normal
Uji Pertama Afektif Sig-hitung > Berdistribusi
6 0,082
Eksperimen 0,05 Normal
Sig.hitung > Berdistribusi
7 | Uji Kedua Afektif Kontrol | 0,076
0,05 Normal
Uji Kedua Afektif Sig.hitung > Berdistribusi
8 0,088
Eksperimen 0,05 Normal
Sig.hitung > Berdistribusi
9 | Psikomotor Kontrol 0,200
0,05 Normal
Sig.hitung > Berdistribusi
10 | Psikomotor Eksperimen 0,092

0,05

Normal




Lampiran 6.7. Uji Homogenitas Nilai Pretest Kognitif

pretest_kognitif

Levene
Statistic df1 df2 Sig.
1,865 1 58 77

Lampiran 6.8. Uji Homogenitas Nilai Post-test Kognitif

Test of Homogeneity of Variances

FPosttest_Kognitif

Levene
Statistic df df2 Sig.

174 1 53 678

Lampiran 6.9. Uji Homogenitas Nilai Uji Pertama Afektif

Test of Homogeneity of Variances
Lljipertama_Afektif

Levene
Statistic df df2 Sig.
2213 1 a8 42

Lampiran 6.10. Uji Homogenitas Nilai Uji Kedua Afektif
Test of Homogeneity of Variances

jikedua_Afektif

Levene
Statistic df df2 Sig.
1,847 1 53 78

Lampiran 6.11. Uji Homogenitas Nilai Psikomotor
Test of Homogeneity of Variances

Psikomotor
Levene
Statistic dfi df2 Sig.
2,954 1 a8 081

Keterangan : Semua data homogen karena nilai signifikansi > 0,05



LAMPIRAN 7.

HASIL UJI HIPOTESIS



Lampiran 7.1. Uji T Nilai Pretest Kognitif

Independent Samples Test
Levene's Test for Equality of
Yariances tHest for Equality of Means
595% Confidence Interval of the
Mean Std. Error Difference
F Sig. t df Sig. (2-tailed) Difference Difference Lower Upper
- e Eaualvan
pretest_kognitf 2308 variances 055 816 | -3,557 60 001 ATETH 4,940 227,451 7,690
E I vari t
e 3557 | 58065 001 ATETH 4,940 27,455 7,687

Lampiran 7.2. Uji T Nilai Post-test Kognitif

Independent Samples Test
Levene's Test for Equality of
Variances t-test for Equality of Means
95% Confidence Interval of the
Mean Std. Errar Difference
F Sig. 1 df Sig. (2-tailed) Difference Difference Lower Upper
Posttest_Kogntif  Equal variances . j

assumed 8,811 004 -3,300 G0 002 -15,413 4 670 -24 755 -6,071

Equalvariances not ” as an

assumed -3,300 38,750 002 -15,413 4 670 -24 BE2 -5,964




Lampiran 7.3. Uji T Nilai Uji Pertama Afektif

Independent Samples Test
Levene's Testfor Equality of
Variances t-test for Equality of Means
§5% Confidence Interval of the
Mean Std. Error Difference
F Sig. t df Sig. (2-tailed) Difference Difference Lower Upper
pretest_afektif  Equal variances e ” "

assumed 262 B11 -1,731 60 089 -2,54838 1,47197 -5,49277 39600

Equal variances not R a

assumed -1,731 58,262 089 -2,64834 1,47197 -6,494468 39780

Lampiran 7.4. Uji T Nilai Uji Kedua Afektif
Independent Samples Test
Levene's Testfor Equality of
Variances test for Equality of Means
95% Confidence Interval ofthe
Mean Std. Errar Difference
F Sig. t df Sig. (2-tailed) Difference Difference Lower Upper
- Taualvan
posttest afektit  Equalvariances 1,362 248 | -3024 80 004 -4,00677 1,35471 -6,80660 -1,.38695

assumed

Equal variances not

assumed -3,024 53,723 o004 -4 0BETT 1,35471 -6,81313 -1,36042




Lampiran 7.5. Uji T Nilai Psikomotor

Independent Samples Test
Levene's Test for Equality of
Variances test for Equality of Means
95% Confidence Interval ofthe
Mean Std. Error Difference
F Sig. 1 df Sig. (2-tailed) Difference Difference Lower Upper
psikomotor  Equal variances ° an an
assumad 61 437 -5,208 g0 ,0on -1,19354 22931 -1,6522 - 73486
Equal variances not - . .
assumed 5,208 59918 ,oon -1,19354 22831 -1,6522 - 73484
Lampiran 7.6. Uji T Gain Aspek Kognitif
Group Statistics
Std. Error
kelas M Mean Sta. Deviation Mean
Gain kontrol 3 2787 48271 J08Ev0
eksperimen 31 5640 308488 056513




Lampiran 7.7. Hasil Uji Gain Aspek Kogntiif Kelas Kontrol

Responden Pretest Posttest Gain
1 54 77 0,500
2 31 85 0,783
3 23 69 0,597
4 69 62 -0,226
5 31 69 0,551
6 46 62 0,296
7 54 77 0,500
8 15 54 0,459
9 31 69 0,551
10 31 39 0,116
11 46 31 -0,278
12 39 62 0,377
13 31 69 0,551
14 46 77 0,574
15 62 77 0,395
16 54 77 0,500
17 46 69 0,426
18 54 69 0,326
19 39 69 0,492
20 69 62 -0,226
21 31 69 0,551
22 46 62 0,296
23 54 85 0,674
24 62 77 0,395
25 62 77 0,395
26 54 77 0,500
27 85 62 -1,533
28 46 69 0,426
29 77 54 -1,000

30 54 69 0,326
31 62 77 0,395
Rerata 48,516 67,839 0,280




Lampiran 7.8. Hasil Uji Gain Aspek Kogntif Kelas Eksperimen

Responden Pretest Posttest Gain
1 62 100 1
2 54 85 0,674
3 77 85 0,348
4 54 92 0,826
5 54 85 0,674
6 8 85 0,837
7 54 69 0,326
8 77 85 0,348
9 15 85 0,824
10 69 85 0,516
11 62 62 0,000
12 15 85 0,824
13 39 77 0,623
14 69 85 0,516
15 8 77 0,750
16 77 85 0,348
17 62 92 0,789
18 54 92 0,826
19 31 85 0,783
20 54 69 0,326
21 77 85 0,348
22 39 62 0,377
23 31 77 0,667
24 85 77 -0,533
25 62 85 0,605
26 39 85 0,754
27 23 100 1,000
28 69 85 0,516
29 77 92 0,652
30 54 69 0,326
31 54 85 0,674
Rerata 51,774 82,806 0,566




LAMPIRAN 8.

SURAT IJIN PENELITIAN






Nomor
Perihal

PEMERINTAH DAERAH DAERAH ISTIMEWA YOGYAKARTA
BADAN KESATUAN BANGSA DAN POL!;T]K
J1. Jenderal Sudirman No § Yogyakarta - 55233
Telepon : (0274) 551136, 551275, Fax (0274) 551137

———
Yogyakarta, 14 Februari 2019

Kepada Yth. -
074/166%/Kesbangpoli2018 Kepata Dinas Pendidikan, Pemuda, dan
Rekomendas: Penalitian Olshraga DIY

di Yogyakaa

Mempaorhatikan surat :

Dari Dekan Fakultas Teknik Universitas Negeri Yogyakarta

Nomor TEUN34 15LTI2018

Tanppsa! 12 Febeuan 2019

Perinal 1zin Panoflitian

Setelah mempelsjari swat permohonan dan propossl yang diajukan, maka dapat dibarikan
suratl rokomendasi tidak keberalan untuk meéaécsm&:g Pﬂem dT;Ah?N ;n%
peryusunan skripsi an j proposal “EFEKTIVIT, !
INSTALASI MOTO%M&STFRW DENGAN SISTEM OVER AND UNDER VOLTAGE
PROTECTION DI SMK N 1 PUNDONG" kepada:

e owe oaw e

Nama : FRIDA HASANA

NIM ;15501244000

No.HP/identias 1 0B5647512175347 1135002970002

Prodiljurusan 1 Pendidikan Teknik Infermatika ELEXTED

Fakulas 1 Fakultas Teknik Universtas Negéfi Yogyakarta

Lokasi Penelitian : SMKN 1 Pundong

Wakiu Poneltian i 18 Februari 2019 s.d 31 Maret 2019

Sehubungan dengan maksud tersedut, diharapkan agar ~hak yang terksit dapat
memberikan bantuan { fasiitas yang dibutubkan,

Kepada yang bersangkutan dhwajibkan:

1 Menghormali dan mentaati peraturan dan fata tertd yang berisku di wilaysh
riset/penelitan,

2. Tidak ditenarkan melakukan riset/penalitien yang lidak sesum atau tfidsk ada
kaitannya gangan judul risetpenciian dimaksud:

3. Menyerahkan hesil risetipenelitian kepada Badan Kesbangpol DIY sslambat-
lambatnya & bulan setelah ponelitian dilaksanakan.

4 Surat rekomendas ini dapat diperpanjang maksimal 2 (dua) kali dengan menunjukkan
surat rekermendasi sebelumnya, paling lambat 7 {tujuh) hari kerja sebelum berakhirnya
surat rekomendasi ini

Reiamendas: Ijin RisetPeneitian ini dnyatakan tidak beriaku, apebia temyats pemegang
tidak mentaati katentuan tersebut di atas.

Demisian untuk menjadikan maklum.

Tembuzan disampakan Kepada Vi -

1. Gubernur DIY {sebagat Iaporan)

2. Dekan Fakullas Toknk Universitas Negerl Yogyaharia,
3. Yang bersangkutan



Saorat 2 PN A inP Ovirve- Drves Dikzore D¢

PEMERINTAH DAERAH DAERAH ISTIMEWA YOGYAKARTA
DINAS PENDIDIKAN, PEMUDA, DAN OLAHRAGA

Jalan Cendana No. 9 Yogyakarta, Yelepon (0274) 550330, Fax. 0274 513132
Webste : www.dkpora jogaprov.go i, emal : dikporai@joglaprov.go.id, Kode Pos 55166

Yogyakarta, 15 Februarl 2019

Nomor  : 070/01625 Kepada Yth.

Hai y 1. Kepala SMK NEGERI 1
: Rekomendasi . DON
Penelitian PUN -

Dengan hormat, memperhatikan surat darl Badan Kesatuan Bangsa dan Politk
Pemedntah Daerah Daerah istmewa Yogyakarta nomor 074/1669/Kesbangpol2019

14 Februan 2019 perhal Rekomendas: Penelitian, kami sampalkan bahwa
Dinas Pendidikan, Pemuda. dan Olahraga DIY memberikan zin rekomendas! penelitian

kepada:

Nama : FRIDA HASANA

NIM . 15501244000

Prodl/Jurusan : PENDIDIKAN TEKNIK ELEKTRO

Fakultas : TEKNIK

Universitas ¢ UNIVERSITAS NEGERI YOGYAKARTA

Judul EFEKTIVITAS PENGGUNAAN TRAINER KIT INSTALASI
: MOTOR LISTRIK DENGAN SISTEM OVER AND UNDER

VOLTAGE PROTECTION DI SMK N 1 PUNDONG

Lokasi : SMK NEGERI 1 PUNDONG,

Walkiu . 18 Februan 2019 s.d 31 Maret 2019

Dengan ketentuan sebagal berikut :

1 ljin i hanya dpergunakan untuk keperuan (imeah, dan pemegang ijin walib
mentaati ketentuan yang beriaku di lokas! penelitian.

2 ljin yang diberan dapat dibatalkan sewaktu-waktu apabila pemegang |in ini tidak
memenuhi kelentuan yang berlaku.

Atas perhatian dan kerjasama yang bak, kami menyampakan terimakash.

a.n Kepaia
Kepala Bidang Perencanaan dan
Pengambangan Mutu Pendsdikan

A

Didik Wardaya, S.E., M.Pd.
NIP 19660530 198502 1 002

Tembusan Yth :

1. Kepala Dinas Dikpora DIY
2 Kepala Bidang Dikment| D&pora DIY

Catatan:
Hasil pant out dan buks rekomendas! inl
sudah berlaku tanpa Cap

e VE ANYSEMESTER F8armdoh ShrpoaOatar MutshaDIPOMA St Lite Mesctan hr vt
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LAMPIRAN 9.

ADMINISTRASI



KOMPETENSI INTI DAN KOMPETENSI DASAR MATA PELAJARAN

INSTALASI MOTOR LISTRIK UNTUK SMK

KELAS XI

KOMPETENSI INTI

KOMPETENSI DASAR

1. Menghayati dan mengamalkan

ajaran agama yang dianutnya

1.1.Menyadari sempurnanya konsep
Tuhan tentang benda-benda
dengan fenomenanya untuk
dipergunakan sebagai aturan dalam
perancangan Instalasi Motor

Listrik

1.2.Mengamalkan nilai-nilai ajaran
agama sebagai tuntunan dalam
perancangan Instalasi Motor

Listrik

2. Menghayati dan mengamalkan
perilaku jujur, disiplin,
tanggungjawab, peduli (gotong
royong, kerjasama, toleran, damai),
santun, responsif dan pro-aktif dan
menunjukkan sikap sebagai bagian
dari solusi atas berbagai

permasalahan dalam berinteraksi

2.1.Mengamalkan perilaku jujur,
disiplin, teliti, kritis, rasa ingin
tahu, inovatif dan tanggung jawab
dalam melaksanakan pekerjaan di

bidang Instalasi Motor Listrik.

2.2.Menghargai kerjasama, toleransi,
damai, santun, demokratis, dalam

menyelesaikan masalah perbedaan




secara efektif dengan lingkungan
sosial dan alam serta dalam
menempatkan diri sebagai
cerminan bangsa dalam pergaulan

dunia.

konsep berpikir dalam melakukan
tugas di bidang Instalasi

MotorListrik.

2.3.Men unjukkan sikap responsif,
proaktif, konsisten, dan
berinteraksi secara efektif dengan
lingkungan sosial sebagai bagian
dari solusi atas berbagai
permasalahan dalam melakukan
pekerjaan di bidang Instalasi

Motor Listrik

. Memahami, menerapkan, dan
menganalisis pengetahuan faktual,
konseptual, prosedural, dan
metakognitif berdasarkan rasa
ingin tahunya tentang ilmu
pengetahuan, teknologi, seni,
budaya, dan humaniora dalam
wawasan kemanusiaan,
kebangsaan, kenegaraan, dan
peradaban terkait penyebab
fenomena dan kejadian dalam

bidangkerja yang spesifik untuk

3.1.Menjelaskan pemasangan
komponen dan sirkit motor kontrol
non programmable logic control

(Non PLC).

3.2.Menafsirkan gambar kerja
pemasangan komponen dan sirkit
motor kontrol non programmable

logic control (Non PLC).

3.3.Mendeskripsikan karakteristik
komponen dan sirkit motor kontrol
non programmable logic control

(Non PLC).




memecahkan masalah.

Mengolah, menyaji, dan menalar 4.1.Memasang komponen dan sirkit

dalam ranah konkret dan ranah motor kontrol non programmable
abstrak terkait dengan logic control (Non PLC).
pengembangan dari yang 4.2.Menyajikan gambar kerja
dipelajarinya di sekolah secara (rancangan) pemasang komponen
mandiri, bertindak secara efektif dan sirkit motor kontrol non

dan kreatif, dan mampu programmable logic control (Non
melaksanakan tugas spesifik di PLC).

bawah pengawasan langsung. 4.3. Memeriksa pemasangan

komponen dan sirkit motor kontrol
non programmable logic control

(Non PLC).




SILABUS MATA PELAJARAN

Satuan Pendidikan : SMK

Program Keahlian : Teknik Ketenagalistrikan

Paket Keahlian : Teknik Instalasi Tenaga Listrik
Mata Pelajaran . Instalasi Motor Listrik
Kelas /Semester : XI/3

Kompetensi Inti
KI1 : Menghayati dan mengamalkan ajaran agama yang dianutnya

K12 : Menghayati dan mengamalkan perilaku jujur, disiplin, tanggungjawab, peduli (gotong royong, kerjasama, toleran, damai),
santun, responsif dan pro-aktif dan menunjukkan sikap sebagai bagian dari solusi atas berbagai permasalahan dalam

berinteraksi secara efektif dengan lingkungan sosial dan alam serta dalam menempatkan diri sebagai cerminan bangsa dalam
pergaulan dunia.

KI3 : Memahami, menerapkan, dan menganalisis pengetahuan faktual, konseptual, prosedural, dan metakognitif berdasarkan rasa
ingin tahunya tentang ilmu pengetahuan, teknologi, seni, budaya, dan humaniora dalam wawasan kemanusiaan, kebangsaan,



kenegaraan, dan peradaban terkait penyebab fenomena dan kejadian dalam bidangkerja yang spesifik untuk memecahkan

masalah.

K14 : Mengolah, menyaji, dan menalar dalam ranah konkret dan ranah abstrak terkait dengan pengembangan dari yang
dipelajarinya di sekolah secara mandiri, bertindak secara efektif dan kreatif, dan mampu melaksanakan tugas spesifik di

bawah pengawasan langsung.

Indeks

Kompetensi Dasar Pencapaian NlEET Balak Kegiatan Alokasi Sumber

Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi

Semester 3

1.1 Menyadari
sempurnanya
konsep Tuhan
tentang benda-
benda dengan
fenomenanya
untuk
dipergunakan
sebagai aturan
dalam




Kompetensi Dasar

Indeks
Pencapaian

Kompetensi

Materi Pokok

Kegiatan
Pembelajaran

Penilaian

PPK

Alokasi
Waktu

Sumber
Belajar

perancangan
Instalasi
Motor Listrik

1.2

Mengamalkan
nilai-nilai
ajaran agama
sebagai
tuntunan
dalam
perancangan
Instalasi
Motor Listrik

2.1

Mengamalkan
perilaku jujur,
disiplin, teliti,
Kritis, rasa
ingin tahu,
inovatif dan
tanggung
jawab dalam
melaksanakan
pekerjaan di
bidang




Kompetensi Dasar

Indeks
Pencapaian

Kompetensi

Materi Pokok

Kegiatan
Pembelajaran

Penilaian

PPK

Alokasi
Waktu

Sumber
Belajar

Instalasi
Motor Listrik.

2.2

Menghargai
kerjasama,
toleransi,
damai, santun,
demokratis,
dalam
menyelesaikan
masalah
perbedaan
konsep
berpikir dalam
melakukan
tugas di
bidang
Instalasi
Motor Listrik.

2.3

Menunjukkan
sikap
responsif,
proaktif,
konsisten, dan




Kompetensi Dasar

Indeks
Pencapaian

Kompetensi

Materi Pokok

Kegiatan

Pembelajaran

Penilaian

PPK

Alokasi
Waktu

Sumber
Belajar

berinteraksi
secara efektif
dengan
lingkungan
sosial sebagai
bagian dari
solusi atas
berbagai
permasalahan
dalam
melakukan
pekerjaan di
bidang
Instalasi
Motor Listrik

3.1 Memahami
jenis dan
karakteristik
motor listrik

4.1 Memilih

e Menerangka
n jenis-jenis
motor listrik

e Menerangka
n
karakteristik

e Motor kontrol non

programmable

logic control (Non

PLC).

1. Karakteristik
motor induksi.

Mengamati :

Mengamati peralatan

dan kelengkapan

komponen dan sirkit

motor kontrol non

Observasi :

e Proses
bereksperi
men
menggunak

Gotong
royong
Kerjasama
Toleransi

24 JP

e Mark
Brown,
ed.
Practical
Troubles
hooting




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan - Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
motor listrik motor listrik 2. Struktur programmable logic an peralatan of
berdasarkan Menunjukka pengasutan control (Non PLC) dan Electrica
jenis dan n jenis-jenis motor induksi. kelengkapa I
karakteristik motor listrik 3. Koordinasi n Equipme
Menunjukka gawai komponen nt and
n pengaman. Menanya : dan sirkit Kontrol
karakteristik 4. Sistem kendali o motor Circuit.
32 Memahami motor listrik elektromekanik I\./Ieng.kond|.5|kan kontrol non Newnes
macam- gl untuk mula | situasi belajar untuk programma Inc. New
macam _ jalan motor membiasakan ble logic York,
pengendali Menjelaskan (motor mengajukan control 2005.
motor listrik pemilihan starting). pertanyaan secara (Non PLC) 32JP
kriteria dan 5. Pengasutan aktif danmandii | || [ e
jenis motor motor induksi. S N I SRR
4.2 Membedakan kontrol : 6. Diskriminasi | €ntang jenis peralatan Electroni
macam- Direct on gawai dan kelengkapan ¢ Motor
macam dali Line (DOL), pengaman. komponen dan sirkit Tugas : Starters
rr)rsgt%?r:i:}[rlik Starter,Star- 7. Sifat mekanikal motor kontrol non o Hasil an(_j
Delta, motor induksi. | programmable logic Keri Drives.
Autotranfor 8. Elektronika control (Non PLC) peKerjaan Moeller
mer Starter daya. (SCR, pemasanga Wiring
Menjelaskan Thyristor, n Manual,
jenis-jenis IGBT) komponen 2008

dan sirkit




Indeks

. Pencapaian i Kegiatan _ Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar Materi Pokok . Penilaian .
P Pembelajaran PPK Waktu Belajar
Kompetensi
rangkaian 9. Metoda soft Mengeksplorasi : motor 32 JP
sistem start — soft stop kontrol non
pengendali dan pengaturan | Mengumpulkan data programma Electrica
Menunjukka kecepatan yang dipertanyakan ble logic I
n jenis-jenis variabel. dan menentukan control Instalatio
rangkaian 10.Tindakan sumber (melalui (Non PLC). n Guide,
sistem pengamanan . Schneide
) ! : benda konkrit, :
pengendali instalasi motor Tes : r Electric
listrik dokumen, bUkU, . 2010
macam- 11.Sistem kendali | €ksperimen) untuk tertulis
macam elektromekanik | menjawab pertanyaan terkait
3.3 Memahami pengendali gl untuk mula | yang diajukan tentang dengan Standar
prinsip kerja motor listrik jalan motor jenis komponen dan peralatan Intelrnatl
komponen (motor sirkit motor kontrol dan Erl]:ctrote
pengendali starting). non programmable kelengkapa hni
motor listrik Menerangka : n chnic
) logic control (Non Commiss
n komponen Pemasangan
k g PLC) serta fungsinya komp_on_e n ion
4.3 Memilih omponen komponen dan dan sirkit EC
komponen pengen(_:iall_ sirkit motor motor ( )
pengendali moto_r listrik kontrol non kontrol non
motor listrik Menjelaskan programmable Mengasosiasi : programma PUIL
cara kerja logic control (Non ble logic Edis
komponen- PLC). Mengkatagorikan data control




Indeks

Kompetensi Dasar | Fencapaian Materi Pokok Perﬁigellz'gzr;an Penilaian PPK C&Zﬁi‘ SBI:!E?::
Kompetensi
komponen 1. Standar dan menentukan (Non PLC) 2000.
pengendali internasional hubungannya,
motor listrik (Standar IEC), selanjutnyanya _
Menjelaskan PUIL 2000 dan disimpulkan dengan Automati
cara lambang : _ on
pemasangan gambar listrik, | urutan dari yang Observasi : Solution
komponen 2. Perangkat PHB sederhana sampai Guide,
engendali tegangan pada yang lebih e Proses Schneide
peng lak !
motor listrik rendah. kompleks terkait pelaksanaa r Electric
Menunjukka 3. Pemlllhan dengan komponen dan getrl:']gaassanga Indonesi
n komponen- gawal sirkit motor kontrol 0 a, 2007
;gg@?}gﬂi 4 ?gggajrggrs non programmable komponen
motor listrik komponen dan logic control (Non dan sirkit
Menunjukka sirkit motor PLC) . Eotor I
n cara kerja kontrol non ?gtrr()am?r?]g
komponen- programmable Ele ?ogic
komponen_ logic control Mengkomunikasika control
pengendali (Non PLC). _ Non PLC
motor listrik 5. Analisis beban | - (Non )-
i terpasang. . .
3.4 Memahami r':/l(?:rl;nJUkka 6 Anglisis%atuan Menyampaikan hasil
' . isasi Portofolio
gambar pemasangan pekerjaan_ konseptuallsa5|




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan - Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
instalasi komponen 7. Pengamanan tentang komponen terkait
motor listrik pengendali terhadap dan sirkit motor kemampuan
dengan bahaya kontrol non dalam
kendali Menjelaskan Le(?czglrgan programmable logic pemasangan
falektromagnet gambar 8 Penga{ruh luar control (Non P!_C) k.onTponen dan
ik rangkaian (gangguan). dalam bentuk lisan, sirkit motor
4.4 Mencontoh kendali 9. Koordinasikan | tulisan, dan gambar. kontrol non
gambar instalasi persiapan programmable
instalasi motor listrik pemasangan logic control 26 JP
motor listrik Menejelaska sistem (Non PLC).
dengan n gamb_ar pengendali non
. rangkaian programmable
kendali utama logic control
elektromagnet instalasi (NonPLC)
ik motor listrik kepada pihak
Membuat lain yang
gambar berwenang.
rangkaian 10. Teknik dan
kendali prosedur
instalasi pemasangan
motor listrik sistem
Membuat pengendali non




Indeks

; Pencapaian . Kegiatan _— Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Wakty ek
Kompetensi
3.5 Memahami gambar programmable
sistem rangkaian logic control
proteksi utama (NonPLC).
instalasi mstalas_l .
- motor listrik
motor listrik
4.5 Memilih
sistem Menjelaskan
proteksi macam-
motor listrik macam
sistem
proteksi
instalasi
motor listrik
Menjelaskan
cara kerja
sistem
proteksi
instalasi
motor listrik
Menunjukka
n macam-

macam




Indeks

. Pencapaian i Kegiatan _ Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
sistem
proteksi
motor listrik
Merangkai
sistem
proteksi
motor listrik
Semester 4
3.1 Menjelaskan Menggambar | e Motor kontrol non | Mengamati : Observasi : Mark
pemasangan kan programmable Brown,
komponen dan rangkaian logic control (Non |® Mengamati e Proses ed.
sirkit motor kendali PLC) peralatan dan bereksperi Practical
kontrol non dengan MC 1. Pemilihan kelengkapan men 14Jp Troubles
programmable Menggambar Kriteria dan komponen dan menggunak hooting
logic control kan jenis motor sirkit motor kontrol an peralatan of
(Non PLC). rangkaian kontrol : Direct non programmable dan Electrica
4.1 Memasang utama on Line (DOL) logic control (Non kelengkapa |
komponen dan dengan Starter, Star — PLC) n Equipme
sirkit motor menggunaka Delta Starter, komponen nt and
kontrol non n MC Autotranformer dan sirkit Kontrol
programmable Merangkai Starter. Menanya : motor Circuit.




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan . Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
logic control rangkaian 2. Jenis-jenis e Mengkondisikan kontrol non Newnes
(Non PLC). kendali komponen situasi belajar programma Inc. New
3.2 Menafsirkan dengan MC motor starter untuk ble logic York,
gambar kerja pada sistem membiasakan control 2005.
pemasangan kendali mengajukan (Non PLC)
komponen dan elektromekanik pertanyaan secara
sirkit motor al /motor aktif dan mandiri
kontrol non kontrol non tentang jenis
programmable programmable peralatan dan
logic control Menggambar logic control kelengkapan Tugas ® i,
(Non PLC). rangkaian (Non PLC). komponen dan e
4.2 Menyajikan utama 3. Jenis-jenis sirkit motor * Hasil 20 JP Electroni
gambar kerja dengan rangkaian kontrol non pekerjaan ¢ Motor
(rancangan) menggunaka sistem programmable pemasanga Starters
pemasang nMC ) pengendali non logic control (Non n and
komponen dan Merangkai programmable PLC) komponen Drives.
sirkit motor rangkaian logic control dan sirkit Moeller
kontrol non utama (NonPLC). motor Wiring
programmable dengan 4. Gambar Mengeksplorasi : kontrol non Manual,
logic control menggunaka rangkaian programma 2008
(Non PLC). nMC sistem e Mengumpulkan ble logic
3.3 Mendeskripsika pengendali non data yang control
n karakteristik programmable dipertanyakan dan (Non PLC). e Electrica




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan - Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
komponen dan logic control menentukan I
sirkit motor (NonPLC). sumber (melalui Tes - Instalatio
kontrol non 5. Perencanaan benda konkrit, o Tes lisan/ n Guide,
programmable rangkaian dokumen, buku, tertulis Schneld_e
logic control sistem eksperimen) untuk terkait r Electric
(Non PLC). pengendali non menjawab dengan 2010.
programmable pertanyaan yang peralatan
4.3 memeriksa logic control diajukan tentang dan
pemasangan (NonPLC) jenis _komponen kelengkapa Standar_
komponendan | e« Menggambar dan sirkit motor n Internati
sirkit motor macam- Pemasangan kontrol non komponen onal
kontrol non macam komponen dan pro_grammable dan sirkit EIe(_:trote
programmable rangkaian sirkit motor logic control (Non motor chnic
logic control pengasutan kontrol non PLC) serta kontrol non _Commlss
(Non PLC). motor listrik programmable fungsinya programma I(IJEC
Merangkai logic control (Non ble logic 30JP (IEC).
rangkaian PLC). o control
kendali 1. Standar Mengasosiasi : (Non PLC) SUIL
dengan internasional : .
pogusuan | (Smder 1EC), | Mergatoorn
PUIL 2000 dan Observasi : '
lambang menentukan
gambar listrik. hubungannya, e Proses




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan . Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
2. Perangkat PHB selanjutnyanya pelaksanaa Automati
tegangan disimpulkan n tugas on
menengah. dengan urutan dari pemasanga Solution
3. Pemilihan yang sederhana n Guide,
gawai sampai pada yang komponen Schneide
pengaman. lebih kompleks dan sirkit r Electric
4. Jenis-jenis terkait dengan motor Indonesi
komponen dan komponen dan kontrol non a, 2007.
sirkit motor sirkit motor kontrol programma
kontrol non non programmable ble logic
programmable logic control (Non control Technica
logic control PLC). (Non PLC). | Paper ;
(Non PLC). Jorg
5. Analisis beban Portofolio Randerm
terpasang. terkait ann,
6. Analisis satuan kemampua Starting
pekerjaan. n dalam and
7. Pengamanan L Control
terhgdap Mengkomunikasika ﬁemasanga of Three-
bahaya n: komponen Phase
tegangan . . dan sirkit Asynchro
bocor.  Menyampaikan hasil motor nous
8. Pengaruh luar Konseptualisasi kontrol non Motor,

tentang komponen




Indeks

. Pencapaian . Kegiatan - Alokasi Sumber
Kompetensi Dasar P Materi Pokok Pembelajaran Penilaian PPK Waktu Belajar
Kompetensi
(gangguan). dan sirkit motor programma Moeller
9. Koordinasikan kontrol non ble logic Eaton

persiapan programmable logic control Corporati
pemasangan control (Non PLC) (Non PLC). on
sistem dalam bentuk lisan, Germany
pengendali non tulisan, dan gambar. , 2010.

programmable
logic control
(NonPLC)
kepada pihak
lain yang
berwenang.
10. Teknik dan
prosedur
pemasangan
sistem
pengendali non
programmable
logic control
(NonPLC).

Catatan : jumlah minggu efektif semster ganjil/genap = 20/16 minggu




LAMPIRAN 10.

DOKUMENTASI



Pengerjaan Pretest Kelas Eksperimen

Proses Pembelajaran Kelas Kontrol



(b)

(a) dan (b) Praktek Psikomotor Kelas Kontrol



Pengerjaan Posttest Kelas Eksperimen






