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ABSTRAK

Tujuan pembuatan alat ini adalah untuk (1) merancang dan membuat
sebuah automatic mousetrap (perangkap tikus otomatis) menggunakan sensor
proximity berbasis arduino uno. (2) merealisasikan sebuah alat bantu yang dapat
digunakan dengan cara yang lebih mudah. Alat ini diharapkan dapat
mempermudah masyarakat khususnya para petani yang menggunakan perangkap
tikus agar lebih efektif dan efisein.

Perancangan automatic mousetrap (perangkap tikus otomatis)
menggunakan sensor proximity berbasis arduino uno terdiri dari beberapa tahap
dimulai dari tahap identifikasi kebutuhan, analisis kebutuhan, perancangan
rangkaian, memodifikasi alat, flowchart program, pengoperasianal alat, dan
pengambilan data. Sistem alat ini terdiri dari perangkat keras (Hadware) dan
perangkat lunak (Software). Hardware terdiri dari kotak perangkap tikus, solar
cell, solar charger control, accu, inverter 300 watt, sensor proximity, Arduino uno
(AT-Mega 328), dan buzzer 220VAC. Sedangkan Software yang digunkan adalah
program bahasa C Arduino IDE.

Berdasarkan hasil pengujian telah didapatkan bahwa automatic mousetrap
(perangkap tikus otomatis) menggunakan sensor proximity berbasis arduino uno
telah berhasil, diketahui ketika sensor proximity mampu mendeteksi tikus masuk
ke perangkap yang akan diolah oleh mikrokontroller Arduino. Kemudian akan
mengaktifkan tegangan 220 VAC yang fungsinya untuk membunuh tikus dan
buzzer aktif sebagai alarm.

Kata Kunci : Automatic MouseTrap, Solar cell, Arduino Uno.
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MOTTO

“Tiada Hidup Tanpa Belajar.”

(Penulis)

“Tuhan tidak menuntut kita untuk sukses,

2

Tuhan hanya menyuruh kita berjuang tanpa henti.

(Emha Ainun Nadjib)

“Jangan Sengaja pergi agar dicari, jangan sengaja lari agar dikejar.

’

Karena berjuang tak sebercanda itu.’

(Sujiwo Tejo)

“Hai orang-orang yang beriman, bersabarlah kamu dan kuatkanlah
Kesabaranmu dan tetaplah bersiap siaga dan bertagwalah kepada Allah

supaya kamu menang.”’

(Q.S Ali-Imran: 200)

“Barang siapa yang bersungguh-sungguh maka ia pasti akan sampai pada

tujuannya’”

Dan sesungguhnya Allah SWT benar-benar beserta orang-orang yang berbuat
baik”

(Al-Ankabut 69)
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