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ABSTRAK


Tujuan penulisan tugas akhir ini adalah menkontruksi cara menyelesaikan masalah pemrograman nonlinear dengan kendala berbentuk pertidaksamaan dengan menggunakan metode pemrograman geometrik.

Metode pemrograman geometrik adalah metode yang digunakan untuk menyelesaikan masalah nonlinear dengan fungsi tujuan dan fungsi kendala berupa fungsi posinomial. 

 Penyelesaian masalah nonlinear dengan metode pemrograman geometrik dapat dilakukan dengan cara mengubah masalah primal (program I) menjadi masalah dual yang memiliki kendala fungsi linear dan menyelesaikan masalah dual. Dalam menentukan masalah dual, langkah-langkahnya yaitu: 1) memisalkan fungsi tujuan dengan 
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, bobot pada fungsi tujuan dengan 
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 dan bobot pada fungsi kendala dengan 
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; 2) mencari logaritma fungsi tujuan, bobot fungsi tujuan, dan bobot fungsi kendala sehingga terbentuk program II; 3) menyelesaikan program II dengan menggunakan Kondisi Kuhn-Tucker; 4) mencari turunan pertama pada fungsi Lagrange; 5) menyatakan bobot fungsi tujuan dan bobot fungsi kendala dalam pengali Lagrange; 6) membentuk masalah optimasi yang mengandung ln; 7) mencari eksponen masalah optimasi tersebut. Setelah diperoleh masalah dual, maka untuk menyelesaikannya dilakukan dengan cara: 1) mencari nilai variabel fungsi kendala; 2) mensubtitusikannya pada fungsi tujuan masalah dual sehingga diperoleh penyelesaian yang optimal. 
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