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Tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah untuk membuat rancangan dan sekaligus
mengetahui unjuk kerja dan komponen —komponen terpasang yang digunakan sebagai penyusun
Sistem Kontrol Pelarut PCB Berbasis Mikrokontroler Arduino.

Proyek Akhir ini dibuat dengan menggunakan metode rancang bangun teknologi, yang
terdiri dari beberapa tahapan yaitu antara lain : identifikasi kebutuhan alat, analisis kebutuhan,
perancangan perangkat keras serta perangkat lunak, pembuatan alat serta penyajian.

Hasil menunjukkan bahwa, pada alat ini terdapat dua mikro yang digunakan yaitu motor
shield dan arduino deumilanove yang berfungsi sebagai driver motor dan sebagai input program.
Program yang digunakan untuk menjalankan program menggunakan kondisi high dan low
sehingga menghasilkan output untuk menggerakan motor. Data input diakses melalui tombol
kemudian diolah mikrokontroler arduino dikirim ke seven segment, led indicator dan motor
wiper sebagai output dari system. Agar mikrokontroler dapat bekerja, mikrokontroler harus diisi
dengan program dengan menggunakan program bahasa basic. Secara keseluruhan Kinerja alat
telah menunjukkan hasil sesuai rancangan yaitu mampu melarutkan pcb dengan setting waktu
yang telah ditentukan.

Perencanaan dan pembuatan Pelarut PCB Berbasis Mikrokontroler Arduino Atmega
328P terdiri atas langkah-langkah : analisis kebutuhan, perancangaan, pembuatan dan pengujian.

Pada pengambilan data yang dilakukan menggunakan Sistem Kontrol Pelarut PCB ini
didapatkan data bahwa untuk jenis pcb berbahan fibber lebih lama untuk larut dibandingankan
dengan pcb yang berbahan biasa,contoh untuk luas yang sama yaitu 29,88cm? maka jenis fibber
dapat diselesaikan dengan waktu 10 menit sementara untuk biasa hanya 6 menit, dan untuk
setiap 1 menit pcb yang dapat dilarutkan dengan luas rata-rata 4cm.
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